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,Uktady mechatroniczne w pojazdach”
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POLITECHNIKI WROCEAWSKIE] SPECJALIZUJACYCH SIE W TEJ DZIE-
DZINIE MOTORYZACYJNEJ] TECHNIKI

INFORMATYKA

W pracy tej na szczegdlng uwage zastu-
gujg rozdziaty dotyczace realizowanego
projektu mechatroniki uktadéw pojazdu
samochodowego. W pierwszym z nich,
zatytutowanym ,Asystent zmiany pasa
ruchu”, opisano cel i zasady realizacji
tej metody zwiekszenia bezpieczenstwa
w ruchu samochodowym. Zamieszczo-
no tez schemat ukazujacy obrazowo trzy
sktadowe dziedziny nauki wzajemnie sie
przenikajace, a tworzace system me-
chatroniczny przedstawiony na rys. 1.
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Poza tym w rozdziale tym omdwiono
dostepne systemy kilku producentéw, czyli:
Blind Spot Information System (BLIS)
— system Volvo, dziatajacy na zasadzie
wykrywania obiektéw znajdujacych sie
w obszarze ,martwego pola” widocz-
nosci za pomocag kamer umieszczo-
nych w okolicach lusterek bocznych;
Read Vehicle Monitoring (RVM) — sys-
tem Mazdy, réznigcy sie od poprzed-
niego uzyciem czujnikéw radarowych;
Side View Assist (SVA) — system Bo-
scha, monitorujgcy obszar ,martwego
pola” pojazdu przy zastosowaniu czuj-
nikéw ultradzwiekowych.
Rozdziat drugi pt. ,System wykrywania
wyrw w jezdni” opiera sie na poréwnaw-
czej analizie istniejacych systemdw infor-
mujgcych kierowcow o zblizaniu sie do
wyrwy na drodze. Nalezg do nich m.in.:
Volvo City Safety — system monitoru-
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RYs.2

powstajgce przy wijezdzie lub zjezdzie
z kraweznika. Ta cze$¢ opracowania ma
na celu przedstawienie koncepcji syste-
mu mechatronicznego, tgczacego elektro-
nike, informatyke, i mechanike (rys. 3).

ELEKTRONIKA

* czujniki
ultradzwigkowe
* kamera
* wy$wietlacz LCD
*mikroprocesor

* algorytm pomiaru
* algorytm sterujacy

* mocowanie czujnikéw
* ingerencja w uktad hamulcowy
* ingerecja w zawieszenie

RYs 3

Jego gfownym zadaniem jest wykrycie
i zidentyfikowanie wymiaréw krawezni-
ka. Przeprowadzajgc dobdr elementow
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* interfejs

uzytkownika
* czujniki drogi — ABS
* czujniki odlegtosci

* elektrozawory

* pompa
wspomagania
kierownicy

ukiad
sterujacy

* algorytm sterowania
« sterowanie interfejsem

INFORMATYKA

RYS.4

system
wspomagajacy
parkowanie

jacego zaparkowac auto w ciggu ponizej
10 s. przy predkosci do 30 km/h, stuzy
system Bosch Parking Assistent. System
ten wykorzystuje czujniki ultradzwiekowe
oraz ulepszone sterowanie serwonapedu
przektadni kierowniczej.

W rozdziale tym omdwiono réwniez
pofautomatyczny system Active Park
Assist opracowany przez Forda, prezen-
tujgc poszczegblne etapy samoczynnego
parkowania.

W széstym rozdziale ksigzki pt. ,Sys-
tem wykrywania nadmiernych predkosci
innych pojazdéw” przedstawiono sche-
mat mechatroniczny tego typu rozwigzan
z podaniem dostepnych ich przyktadow.
Wszystkie wykrywaja przeszkody znaj-
dujace sie przed pojazdem, a komputer
poktadowy w sposob ciggty analizuje
dostarczane dane. W przypadku, gdy za-
chodzi niebezpieczenstwo powstania ko-
lizji, system generuje dzwiekowy sygnat
ostrzegawczy, wigczajgc réwnoczesnie
czerwony napis Brake (hamuj). Brak
reakcji kierowcy na wymienione sygnaty
powoduje automatyczng aktywacje in-
nych systeméw pojazdu, utatwiajgcych
unikniecie kolizji.

W niniejszej notce prasowej nie ma,
niestety, miejsca na dokfadniejszg pre-
zentacje wszystkich zagadnien omawia-
nych w ksigzce ,Uktady mechatroniczne
w pojazdach”. Pozostaje wiec poleci¢ jej
bezposrednig lekture wszystkim moto-

MOTORYZACJA DZIS | 45

ryzacyjnym profesjonalistom. Traktuje
ona bowiem o systemach tylko pozor-
nie nalezacych do sfery science fiction,
a w praktyce coraz czesciej spotykanych
w seryjnie produkowanych samochodach.

Leszek Stricker

Wejdz na strone:

www.e-autonaprawa.pl
Wybierz przycisk KSIAZKI

Przejrzyj katalog

Zaznacz interesujgce Cie

kamery NTSC jacy za pomoca czujnikow przestrzen

pozycje

sztucznej

SR, . jniki: zmierzchu ; i
inteligencii sterowanie C;E]rﬂlu i przed pojazdem; systemu, dokonano przegladu mozliwych ’
Inteligencji Y, E
"dsgitg;'t‘l‘f”a k‘WIaCkmneEO Volvo Pedestrian Detection System  do zastosowania réznych rodzajow czuj- Kup, nie OdChOdZC{C od komput
lerunkowskazu

— majacy za zadanie wykrywanie pie-
szych poruszajgcych sie przed pojaz-

nikdbw pomiaru odlegtosci, dziatajgcych
na zasadzie: podczerwieni (dalmierz IR),

Rys.1 dem; ultradzwiekdw (sonary), skupionej wigzki . .
Praktyczne znaczenie tego rozwigzania Mobileye C2-270 — wykorzystujacy in-  Swiatta (dalmierze laserowe). el WVdawnlctwo TeChnotraHSfer p0|eca OPUb"kowanv
ilustruje tabela przedstawiajgca dane teligentng kamere zwrécong w kierun- Nastepny czwarty rozdziaf pt. ,System nagafgl?oloii;gzﬂ:%wth W Ublegivm roku uniwersalnv pOdI‘chnik nowoczesnego
dotyczgce wypadkéw drogowych wynika- ku jazdy; wspomagajacy parkowanie” (rys. 4) zostat gampe s
jacych z nieprawidtowego wyprzedzania BMW Active Cruise Control — aktywny  zilustrowany schematem systemu mecha- bIaCharStwa samOChOdowego'
(ponizej). tempomat, ktérego czujniki wizyjne re-  tronicznego, nad ktérym prace trwaty juz Opracowanie to zawiera m.in.:
alizujg te funkcje czesciowo. od poczatku 1990 ., a do produkcji se- » wiadomosci na temat budowy wspotczesnych nadwozi i materiatow
Graficznie przedstawiono tez schemat  ryjnej wprowadzita go dopiero w 2006 r. uzywanych do ich wykonywania;
nieprawidtowym wyprzedzaniem wspdtdziatania dziedzin nauki, ktére firma Bosch. Jej prosty i czesto stosowany « szczegdlowe opisy technologii powaznych, érednich i drobnych
Rok Zdarzenia Zabici Ranni nalezy uwzgledni¢ przy opracowywaniu system Parktronik nie ingeruje w zacho-

napraw powypadkowych.

ogdtem | % |ogdlem | % | ogélem | % tego rodzaju systemow (rys. 2). wania kierowcy, lecz tylko informuje go .
2008 | 2605| 68| 363 | 99| 3776 |74 Trzeci rozdziat pt. ,Asystent wjazdu na  sygnafem $wietlnym i/lub dzwiekowym Liczba stron 208, oprawa twarda, cena 48 zt
A0 25 || 5 I JUOL | 2 | 62 kraweznik” zwraca uwage na ewentual- o przeszkodzie wykrytej przez czujniki. Ksigzke mozna zamdéwic¢ ze strony www.e-autonaprawa.p!
2010 1943 | 6,3 278 | 10,6 2755 | 6,8
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ne uszkodzenia przedniej czesci pojazdu

Do parkowania réwnolegtego, pozwala-
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