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Mercedes-Benz Klasa E

1. Przygotowanie pojazdu i czynnosci roboczych (SEG IV & SEG V)
obejmuje prawidtowe ustawienie samochodu na stanowisku
do ustawiania reflektoréw, podtaczenie tadowarki akumula-
tora oraz ogledziny i kontrole dziatania Swiatef.
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2. Ustawianie  urzadzenia
(SEG IV i SEG V) wzgle-
dem pojazdu.

. Pozycjonowanie urzadze-
nia wzgledem reflektora
w  przypadku modelu
SEG IV jest optymalne
wzgledem danego zr6-
dfa $wiatta dzieki uzyciu
wskaznika  laserowego
(przy  podwojnych  re-
flektorach nalezy odpo-
wiednio wypozycjonowac
urzadzenie zaréwno do
$wiatta mijania, jak i dro-
gowego).

. Wartos¢ wymagang
pochylenia  wstepnego
(SEG IV i SEG V) mozna
w samochodzie Merce-
des W 212 odczyta¢ na
stupku $rodkowym (B).

W pokazanym przykfadzie wynosi ono 1%.

5. W urzadzeniu SEG IV zalecane pochylenie wstepne jest

ustawiane pokrettem. Natomiast w przypadku urzadzenia
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SEG V pochylenie wstep-
ne jest ustawiane auto-
matycznie po wybraniu
z menu modelu i wersji
pojazdu.

. Kolejnym krokiem, ana-

logicznym w przypadku
obu urzadzen (SEG IV
i SEG V) jest rozpocze-
cie wfasciwego pomiaru
Swiatet, poczynajgc od
Swiatta mijania.

. W urzadzeniu SEG IV

wynik pomiaru $wiatta
mijania mozna odczy-
ta¢ na skali analogowe;j.
Natomiast w przypadku
urzgdzenia SEG V wy-
nik jest pokazywany cy-
frowo. W pokazanym
przyktadzie rozktad Swia-
tta jest prawidtowy.

. Nastepnie w analogicz-

ny sposéb dokonywany
jest pomiar Swiatta dro-
gowego. Réwniez w tym
wypadku wynik przykta-
dowego pomiaru jest pra-
widtowy.
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Audi RS 7

1. Takze ten samochdd musi zosta¢ przygotowany do kon-
troli $wiatet. Oznacza to: ustawienie na zgodnym z nor-
ma stanowisku, podfgczenie tadowarki akumulatora
oraz kontrole wzrokowa reflektoréw i ich dziatania.

2. Ustawianie urzadzenia
(SEG IV i SEG V) wzgle-
dem pojazdu wykony-
wane jest przy uzyciu
lasera.

3. Urzadzenie musi by¢
prawidtowo pozycjono-
wane wzgledem reflek-
tora — w przypadku SEG
IV uzyskuje sie to dzieki
uzyciu wskaznika lasero-
wego.

4. Wymagane pochylenie
wstepne nalezy w tym
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samochodzie odczyta¢ na reflektorze i recznie wpro-
wadzi¢ je pokrettem w przypadku urzadzenia SEG V.
Natomiast w urzadzeniu SEG V pochylenie wstepne jest

ustawiane automatycz-
nie po zidentyfikowaniuu
pojazdu w menu.

. Kolejnym krokiem jest

wtasciwy pomiar $wia-
tta mijania. Jego wynik
mozna odczyta¢ na skali
urzadzenia (SEG V) lub
na ekranie (SEG V).

. Wyniki pomiaru w przy-

ktadzie pokazanym po-
nizej potwierdzajg prawi-
dtowe ustawienie, ktére
w SEG V jest nastepnie
potwierdzane przez ekran
dotykowy.

W razie uzyskania in-
nych wynikéw pomiaru
konieczna jest regulacja
reflektora.

. Pomiar $wiatta drogo-

Wego za pomocy przy-
rzadow SEG IV i SEG V
przebiega analogicznie,
jak w przypadku Swiatfa
mijania.

. Przedstawione tu przy-

ktadowe wyniki pomia-
ru S$wiatta drogowego
(SEG IV i SEG V) s3 pra-
widfowe.

. Urzadzenie SEG V poka-

zuje pomyslnie przepro-
wadzone pomiary.

Wyniki sg automa-
tycznie zapisywane w re-
jestrowanym  przebiegu
pomiaréw i moga byc¢
pozniej odczytywane
w dowolnej chwili.
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