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tutaj zarébwno o aspekt bezpieczehstwa
uzytkownikéw ruchu drogowego, jak
i 0 bezposrednie straty ekonomiczne
spowodowane wiekszym zuzyciem opon
oraz paliwa.

Dochodzi do tego obnizenie komfortu
prowadzenia takiego pojazdu przez kie-
rowce, co przy wielogodzinnej pracy ma
niebagatelne znaczenie.
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POMIAR GEOMETRII UKtADU JEZDNEGO POJAZDU
Z KILKOMA OSIAMI SKRETNYMI
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1. wieza (tower)
Hightower ™

2. trawesy mocujace (traverse)
Cabram™

3. uchwyty mocowania
specjalizowane

. kotwa mocujaca

Technologia pomiaru pozwala na
szybkie i skuteczne wykrycie wad ksztat-
tu ramy pojazdu oraz ustawienia jego osi.
Po wtasciwym uksztattowaniu ukfadu
geometrycznego ramy i osi statych dalszy
proces naprawy oraz regulacji geometrii
két moze przebiega¢ bez problemdw.
W innym razie bedzie konieczny powrdt
do prostowania, co wigze sie stratami
czasu, czyli pieniedzy. W pomiarach sto-
sowane jest zaréwno oprzyrzadowanie
do kontroli geometrii ramy no$nej, jak
i geometrii osi jezdnych. Optymalnie na-
lezy ustawi¢ wszystkie osie state prosto-
padle do ramy no$nej.

Naprawa kabin
Proces naprawczy uszkodzonej kabi-
ny jest zblizony do technologii napraw
pojazdéw osobowych. Konieczne jest
zastosowanie nowoczesnych metod roz-
taczania i faczenia elementdw, a podczas
napraw panelowych — zastosowanie sys-
teméw wyspecjalizowanych narzedzi.
Kabiny mocowane sg do systemdéw
naprawczych na czas naprawy z pomoca
uchwytéw podfogowych wyposazonych
w specjalne oprzyrzagdowanie kotwigce,
ktére pasuje do poszczegdlnych modeli
kabin. Mozliwe jest tez zamocowanie ka-
biny w uchwytach uniwersalnych.

Pomiar geometrii két i osi

Ostatnim etapem jest kontrola parame-
tréw geometrii kot i poszczegdlnych osi
pojazdu. Przebiega ona wedtug omawia-
nych wielokrotnie zasad i nie wymaga
szczegbtowego opisywania w tym miej-

scu. Warto natomiast zwréci¢ uwage na
problem geometrii pojazdéw z wieloma
osiami skretnymi. Jet to sytuacja, w kto-
rej wielokrotnie popetniane sg btedy pro-
cedury pomiaru oraz regulacji. Generalna
zasada mowi, ze po zmierzeniu osi sta-
tych dokonuje sie kontroli wszystkich osi
skretnych osobno, jedna po drugiej.

Wiekszo$¢ przyrzadéw pomiarowych
nie jest w petni przystosowana do szyb-
kiej i ergonomicznej kontroli wielu osi
skretnych i wymaga doposazenia. Z do-
$wiadczenia warsztatowego wiadomo,
ze najlepiej jest, gdy kota wszystkich osi
skretnych ustawione sg na oddzielnych
obrotnicach, a na wszystkich obreczach
kot tych osi zamocowane sg zaciski
(uchwyty) gtowic pomiarowych. W celu
dokonania  pomiaru  poszczegdlnych
osi przektadane sg gfowice pomiarowe
i kontrola moze by¢ przeprowadzona bar-
dzo wygodnie i szybko. W kazdej chwili
w prosty sposéb mozna powrdéci¢ do kon-
troli poprzednio sprawdzanej osi.

Programy pomiarowe

i archiwizacja danych

Cho¢ polskie przepisy nic nie moéwig
0 koniecznosci stosowania chocby na
OSKP urzadzen z automatyczng transmi-
sjg danych pomiarowych do komputera
sterujacego, to warto zauwazyc¢, ze jest
to spore utatwienie. Dotyczy ono zaréwno

URZADZENIE DO POMIARU GEOMETRII
OSI I KOt
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EKRANY PROGRAMU POMIAROWEGO

procedury pomiarowej, jak i archiwizacji
danych klientéw, pojazdéw i wykona-
nych badan. Oczywiscie, daje to tez moz-
liwos¢ szybkiego wydruku protokotu bez
koniecznosci jego recznego wypetniania.

Truck-Report™ to przyktad nowator-
skiego oprogramowania przeznaczonego
gtownie do wspdtpracy z urzadzeniami
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serii Truck-Exam™ oraz Truck Line™.

dowych. Dotyczy to zaréwno samych

Urzadzenia Truck Line™ posiadajg ak-
tualny Certyfikat Instytutu Transportu
Samochodowego (ITS), dopuszczajacy
stosowanie ich na okregowych stacjach
kontroli pojazdéw (OSKP).

Omoéwiona kompletna linia techno-
logiczna zawiera wiele elementéw skfa-

urzadzen, jak i procedury pomiarowo-
naprawczej. Warto zatem zainteresowac
sie blizej kompletng technologig, aby
unikng¢ podczas planowania inwestycji
bteddw polegajacych gtéwnie na lekce-
wazeniu poszczegdlnych ogniw ciggu
technologicznego. |
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