WYPOSAZENIE WARSZTATOW

Stanowiska pomiarowe
do geometrii 3

MAREK JANKOWSKI
WERTHER INTERNATIONAL POLSKA

RYS. 1. SCHEMAT STANOWISKA POMIAROWEGO FIRMY WERTHER

TEN RODZA] KONTROLI GEOMETRII KOt PO-
JAZDU ELIMINUJE LICZNE NIEDOGODNOSCI
URZADZEN POPRZEDNICH GENERAC]JI. BRAK
W NIM ELEKTRONIKI MOCOWANE]J DO KOt.
NIE MA PROBLEMU ZASEANIANIA WIAZKI
PODCZERWIENI ANT KEFOPOTOW Z ROZ-

LADOWANYM AKUMULATOREM

Pomiary 3D sg bardzo szybkie, a w ra-
mach postepu technicznego wykorzysty-
wane w nich urzadzenia sg nieustannie
doskonalone. W efekcie juz prawie kazde
stanowisko pomiarowe moze by¢ znacznie
unowoczesnione. Przy czym, nie ozna-
cza to konieczno$ci ponoszenia wysokich
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kosztdbw na rozwigzania wielokamero-
we czy hybrydy taczace technologie 3D
i CCD. Wystarczag dwie kamery o wysokiej
rozdzielczosci z zestawem obiektywdw,
typoszereg tarcz refleksyjnych z markera-
mi o réznych rozmiarach oraz specjalne
oprogramowanie przetwarzajace.

Odwrdcone podejscie

Indywidualne dopasowanie urzadzen
i podzespotéw do stanowiska pomiaro-
wego to aktualny priorytet zespotu kon-
struktorow oraz technikéw instalujgcych
urzadzenia Werther. Dfuga lista wymagan
dotyczacych warunkéw instalacji urzg-
dzenia i konieczno$¢ budowy specjal-
nych stanowisk wedtug wymagan produ-
centa to w wiekszej czesci juz przesztose.
Obecnie problemem dostawcy jest utwo-
rzenie profesjonalnego i wygodnego sta-
nowiska diagnostycznego w warunkach,
jakimi dysponuje inwestor.

Praktyczna realizacja

Producent marki Munster dostarcza wa-

riantowe zestawy do instalacji urzadzen.

Do konkretnych warunkéw dobierane sg

najkorzystniejsze podzespoty i parametry,

takie jak:

» rozdzielczo$¢ kamer;

p pozycjonowanie pionowe lub poziome
kamer i promiennikéw IR;

» ogniskowe obiektywow: 9, 12, 17 lub
25 mm;

» rozmiar tarcz refleksyjnych — 6 typow;

» rozstaw kamer.

Indywidualnie dostosowuje sie rozstaw

kamer dla wygodnego pomiaru samocho-

déw bardzo szerokich — np. matych cie-

zarowek i samochoddw amerykanskich,

czy tez pojazdoéw szczeg6lnie waskich,

jak pojazdy Melex.

Wymagania ogélne

W odniesieniu do stanowiska pomiaro-

wego dopuszczalne sg nastepujace, nizej

podane réznice poziomow:

» pomiedzy strong lewg i prawa: 1 mm;

» pomiedzy przodem i tytem: 2 mm;

> po przekatnej przod lewo — tyt prawo:
2 mm;

» po przekatnej przoéd prawo — tyf lewo:
2 mm;

FOT. WERTHER

FOT. WERTHER

WYPOSAZENIE WARSZTATOW

B)

3 a*?’“\m 5E
£& < g5
max 2mm | [

RYS. 2. DOPUSZCZALNE ODCHYtKI STANOWISKA POMIAROWEGO WEDLUG

FIRMY BEISSBARTH

Powierzchnia stanowiska powinna byc¢
rowna i ptaska tak. aby umozliwi¢ wy-
konanie kompensacji bicia obreczy kot
metodg przetoczenia do tyfu na odlegtos¢
do 0,4 m. Obrotnice i ptyty rozprezne
powinny by¢ umieszczone w zagtebieniu
na poziomie stanowiska pomiarowego.
W przypadku wykonywania jedynie po-
miaréw (bez regulacji) tylne ptyty nie sg
wymagane.

Gdy podane wyzej wymagania zosta-
ng spetnione — to istnieje pewno$¢, ze
urzadzenie wskaze prawdziwe wyniki.
Odchytki i bfedy stanowiska pomiarowe-
g0 nalezy korygowac:

b w przypadku podnosnika cztero-
kolumnowego Iub nozycowego -
przez okresowe poziomowanie,

b w przypadku stanowiska z kanatem
przegladowym — przez podtozenie pod
obrotnice i ptyty rozprezne podktadek
Z taSmy gumowej 0 wymaganej gru-
bosci.

Gdy stanowisko nie spetnia do konca

W/W wymagan, z pomocg przychodza

funkcje oprogramowania.

Gdy nie jest mozliwe przetoczenie po
pfaskim i rbwnym podtozu — stosuje sie
funkcje kompensacji bicia obreczy kot
przy uniesionych kotach. Ponadto do-
stepna jest funkcja kompensacji btedéw
stanowiska. Funkcja uruchamiana jest
automatycznie i przeliczone mogg zo-
sta¢ wyniki uzyskane na stanowiskach
pochytych w granicach do 6 mm réznicy
pozioméw prawo-lewo oraz 12 mm réz-
nicy poziomoéw przéd-tyt. Te funkcje na-
lezy traktowac jako pomoc przejsciowa,
ewentualnie awaryjng w sytuacjach, gdy
na przyktad:

b posiadany podno$nik odksztatca sie
przy wjezdzie ciezszych pojazddéw;

b przypadkiem btednie zablokowano
pomosty podno$nika do pomiaru;

» podnosnik posiada rézne odchylenia
poziomu na roznych wysokos$ciach
platform.

Nalezy dazy¢ do uzyskania stanowiska
zblizonego do idealnego. Funkcja kom-
pensacji ustrzeze przed niewtfasciwg
regulacjg, gdyby zdarzyty sie przypadki
wymienione wyzej lub podobne. Granicg
kompensacji jest takie przechylenie po-
jazdu, gdy elementy zawieszenia uginajg
sie niesymetrycznie.

Stanowiska z podno$nikami
Stanowiska z podno$nikami nozycowy-
mi i czterokolumnowymi sg tworzone

wygodnie przy zastosowaniu urzgdzen
w wersji LIFT, poniewaz kompaktowe kon-
strukcje zajmuja minimalng powierzchnie
oraz posiadaja elektryczng winde do usta-
wiania kamer wzgledem pomostéw pod-
nosnika.

Stup moze by¢ zainstalowany tuz przy
przednim spoilerze samochodu lub dalej,
az do odlegtosci ok 4,5 m od osi przed-
nich kot.

Obecnie stosunkowo najtatwiejszym spo-
sobem uzyskania ptaskiego i poziomego sta-
nowiska jest instalacja podnosnika cztero-
kolumnowego. Zakres prac budowlanych
jest tu minimalny, a ich jako$¢ nie decyduje
o koncowym wyniku, gdyz wazniejszy jest
tu sam podnos$nik i jego wiasciwosci.

Gdy istotne ograniczenie stanowi cigg
komunikacyjny przed podno$nikiem lub
inna przeszkoda, wowczas przydatny sta-
je sie system czterokamerowy Munster
Falc. Po zamocowaniu do $ciany umozli-
wia on wykonywanie pomiardw i regulacji
w zasadzie na kazdej wysokosci pomo-
stow podnosnika.

RYS. 3. STANOWISKO Z PODNOSNIKIEM NOZYCOWYM (WERTHER)

RYS. 4. STANOWISKO Z PODNOSNIKIEM CZTEROKOLUMNOWYM (WERTHER)
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