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System Falc w swej
najbardziej zaawansowanej
wersji  przesyta  wstepnie
przetworzony obraz bez-
przewodowo. Przyktad jego
zastosowania pokazuje ry-
sunek 5. Szafka typu PROF
chroni w tym wypadku,
wiekszo$¢ potrzebnych ak-
cesoriéw i osprzetu pomia-
rowego.

Stanowiska na kanale
przegladowym

Stanowisko takie wyrdznia
stabilno$¢ powierzchni po-
miarowej oraz brak odksztat-

w

WERTHER PIT

cen podtoza bez wzgledu na ciezar bada-
nego pojazdu. Stanowisko jest bezobstu-
gowe. W przypadku stosowania zestawu
Munster LIFT belka kamer jest obnizana
na czas pomiaru do wysokosci ok. 1,2 m.
W pozostatym czasie belka powinna by¢
uniesiona (zaparkowana) — aby zabezpie-
czy¢ kamery przed przypadkowym ude-
rzeniem.

Przy adaptacji istniejagcego pomiesz-
czenia z kanatem przegladowym koniecz-
nie nalezy zwrdci¢ uwage na nastepujace
czynniki:

» Czy posadzka jest ciggta i nie posiada
wykruszen i uskokow?

» Czy posadzka nie jest pofalowana?

» Jakie wystepujg roznice poziomdéw

w miejscach najazdu kotami samo-

chodu?

Gdy wystepuja problemy z widoczno$cig
monitora, istnieje mozliwo$¢ doposaze-
nia w drugi monitor zamocowany w dol-
nej czesci szafki lub na $cianie kanafu
przegladowego

Zagtebienia do instalacji osprzetu po-
miarowego nalezy wykonac przez wbe-
tonowanie stalowych, ocynkowanych
ram, posiadajgcych kotwy ustalajgce.
Powierzchnie gérne ram powinny zostac
ustawione na jednym poziomie, dna
zagtebien wykona¢ nalezy ze szczegdl-
ng starannoscig. Najlepsze wyniki daje
stosowanie elementdéw konstrukcyjnych
zaprojektowanych fabrycznie.

Obrotnice przesuwane sg poprzecz-
nie, aby ustawi¢ je centralnie pod kofem

RYS. 9. STANOWISKO NA KANALE PRZEGLADOWYM, MODEL

wjezdzajacego pojazdu. Talerz obrotnic
wraz z czescig posadzki przed obrotnicg
o dtugosci 40 cm tworzy ptaska, pozio-
ma powierzchnie. Pomiedzy talerzem
a obrzezem zagtebienia umieszcza sie
gumowy element wyréwnujacy. Plyty
rozprezne do uwalniania naprezen kot
osi tylnej sg osadzane w tylnym zagte-
bieniu. Ze wzgledéw ekonomicznych
warto zastosowac ptyte o dtugosci 1 m
oraz ptyty wypetniajace. Dostosowanie
pofozenia uzyskuje sie, zmieniajgc kolej-
no$¢ elementéw. Dla pojazdéw krétkich
lub dtugich ptyte przesuwamy w skrajne
pofozenie i przekfadamy wypetnienie na
przeciwng strone.

Stanowiska ptaskie mogg zosta¢ do-
stosowane do regulacji geometrii kot
przez zastosowanie podjazdéw. Pod-
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jazdy posiadajg ptaszczyzne poziomg do
przetaczania pojazdu. Zaleca sie zestawy
czterech podjazdéw i czterech obrotnic.
Elementy sg przenosne i uktadane na
stanowisku w przypadku wykonywania
pomiaréw. Podjazdy mozna stosowac
zarbwno na stanowiskach z kanatem
przegladowym, jak i na pfaskich pod-
no$nikach

Na rysunkach 9,10,11 przedstawiono
mozliwosci instalacji zespotéw pomiaro-
wych, w tym na stanowisku przelotowym

W wersji Drive, kamery pomiarowe
i promienniki podczerwieni rozmieszczo-
ne w kolumnach ustawionych po obu
stronach stanowiska pomiarowego. Urza-
dzenie umozliwia utworzenie stanowiska
przelotowego, potokowego, gdzie ruch
obsfugiwanych samochodéw odbywa sie
w jedng strone.

Kolumny mozna ustawi¢ przy bramie
wyjazdowej. Rowniez w przypadkach,
gdy bezposrednio przed stanowiskiem
pomiarowym znajdujg sie przeszkody lub
niemozliwe jest zamocowanie takiej kon-
strukcji — mogg by¢ zastosowane kolum-
ny Munster 9002 3D Drive.

Dwie czy cztery kamery?

Wiekszo$¢ stanowisk diagnostycznych

moze by¢ obsfugiwana dwoma kamera-

mi. Jesli stanowisko posiada podnosnik,

wowczas badania na réznych wysoko-

Sciach umozliwia ruchoma belka kamer

przestawiana wciggarka elektryczna.
Systemy 2-kamerowe Munster sg do-

stepne w nastepujacych wykonaniach:

LIFT — z kolumng i napedem pionowym
belki kamer — uniwersalne zastosowa-
nie;

MOTION - jw. na wdzku z oprzyrzado-
waniem — wersja mobilna wielostano-
wiskowa;

PROF - wersja LIFT z szafkg PROF;

PIT — zestaw do kanatéw przegladowych;
WALL - zestaw do kanaféw przegla-
dowych z mocowaniem $ciennym;
CUBE - jw., niezalezne mocowanie ka-

mer;

DRIVE - stanowisko przejazdowe.

Systemy 4-kamerowe zapewniajg ciaglg
widocznos¢ tarcz refleksyjnych w zakre-
sie zmian wysokosci podnosnika — od
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pozycji pomiarowej, do pozycji regulacji
i odwrotnie, bez koniecznosci przemiesz-
czania kamer. Kazda z kamer obserwu-
je jedno koto. Kamery umieszczone sg
wysoko i nieruchomo. Tarcze refleksyj-
ne sg mniejsze i jednakowe, co ograni-
cza ucigzliwos¢ korzystania z waskich
podnosnikéw  4-kolumnowych. Kamery
mogg by¢ montowane do innych elemen-
téw konstrukeyjnych, takich jak $ciana.
W przypadku gdy przed stanowiskiem
diagnostycznym znajduje sie cigg komu-

nikacyjny lub drzwi, 4-kamerowy system
jest najlepszy.

Specjalnie opracowany zespét 2 x 2
kamery o nazwie Falc pozwala na do-
wolne jego mocowanie w przestrzeni
pomiedzy samochodem a $ciang warsz-
tatu. Mozliwe jest mocowanie takze na
kolumnach podnosnika 4-kolumnowego.
Zespot Falc opracowano do tworzenia
stanowisk dla samochodéw ciezaro-
wych, autobuséw i zestawdw: ciggnik
siodtowy-naczepa. |
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