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Do zabezpieczeń proceduralnych trzeba 
zaliczyć przede wszystkim zespół norm 
techniczno-prawnych, których spełnienie 
potwierdza umieszczony na podnośniku 
znak CE oraz regularne kontrole właści-
wego organu dozoru technicznego. Z norm 
tych wynika konieczność stosowania 
i utrzymywania w dobrym stanie technicz-
nym określonych zabezpieczeń konstruk-
cyjnych. W związku z tym obecnie każde 
takie urządzenie dopuszczone do eks-
ploatacji musi się charakteryzować: 
	wytrzymałością mechaniczną odpowied-

nią do maksymalnego udźwigu, z za-
chowaniem współczynnika bezpieczeń-
stwa w zakresie od 1,5 do 5;

	stabilnym utrzymywaniem pozycji ro-
boczej wybranej przez operatora;

	zabezpieczeniem przed niekontrolo-
wanym opadaniem podniesionego po-
jazdu po ustaniu działania siły uno-
szącej;

	zabezpieczeniem niwelującym lub ła-
godzącym skutki niekontrolowanego 
opadnięcia unoszonego pojazdu;

	regulowaną i  ograniczoną do bez-
piecznego poziomu prędkością opusz-
czania;

	zabezpieczeniem przed uszkodzeniem 
w  przypadku zderzenia ruchomych 
części z zewnętrznymi przeszkodami, 
znajdującymi się na drodze ruchu 
podnośnika.

Stosowane w podnośnikach mechanizmy 
napędowe podpór i  elementów unoszą-

cych muszą być utrzymywane w położe-
niu spoczynkowym za pomocą układu 
samohamownego lub odpowiednich urzą-
dzeń blokujących ruch oraz posiadać za-
bezpieczenia uniemożliwiające przekro-
czenie dopuszczalnego obciążenia.

Konstrukcja podnośników elektro-
hydraulicznych musi zapewnić unierucho-
mienie mechanizmu unoszącego po utra-
cie szczelności układu hydraulicznego lub 
przerwie w dopływie energii, a także moż-
liwość kontrolowanego opuszczenia pojaz-
du po takim awaryjnym unieruchomieniu.

Dlatego podnośniki elektrohydrau-
liczne wyposażone są w następujące za-
bezpieczenia:
	zawory bezpieczeństwa, otwierające 

się samoczynnie przy przekroczeniu 
o 10% wartości ciśnienia nominalne-
go w układzie;

	zawory przelewowe utrzymujące 
w układzie ciśnienie o określonej war-
tości;

	zawory zabezpieczające przed skut-
kami pęknięcia przewodów ciśnienio-
wych;

	zamki hydrauliczne, czyli zawory sto-
sowane w mechanizmach napędowych 
i  służące do utrzymywania ich ele-
mentów w niezmiennym położeniu ro-
boczym.
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Bezpieczna praca 
podnośników 

Warsztatowy podnośnik samochodowy musi 
w każdych warunkach swej pracy zapewniać 
pełne bezpieczeństwo korzystającemu 
z niego personelowi. Służą temu zarówno 
obowiązujące procedury, jak i specjalne  
rozwiązania techniczne.

Andrzej Kowalewski
Prezes Zarządu
Launch Polska sp. z o.o.

Sterowanie podnośników musi uniemożli-
wiać jednoczesne włączenie przeciwnych 
kierunków działania jakiegokolwiek me-
chanizmu oraz przypadkowe uruchomie-
nie napędu. Urządzenie sterujące po za-
niku siły, która na nie oddziałuje, powin-
no samoczynnie wracać do położenia 
neutralnego. Jednocześnie wszystkie ru-
chy elementów nośnych podnośnika po-
winny zostać wstrzymane. Konstrukcja 
mechanizmów sterowania musi być tak 
wykonana, a  jej elementy tak rozmiesz-
czone, by kierunek ruchu elementów ste-
rowanych mógł być przez operatora wy-
bierany intuicyjnie (np. ruch dźwigni 
w dół powoduje opuszczanie podnośnika). 
Urządzenie sterujące musi być także wy-
posażone w wyłącznik awaryjny „stop”, 
którego użycie powinno spowodować wy-
łączenie wszystkich obwodów siłowych.

Konstrukcje podnośników samocho-
dowych posiadające ramiona przegubo-
we w  elementach przenoszących obcią-
żenie powinny być wyposażone w zabez-
pieczenia uniemożliwiające przypadko-
we przesunięcie się ramion. Zabezpie-
czenia te powinny działać na zasadzie 
samohamowności lub posiadać połącze-
nia kształtowe.

Podnośniki z  napędem mechanicz-
nym, z linowym lub łańcuchowym prze-
noszeniem obciążeń, muszą być wyposa-
żone w  urządzenia wyłączające napęd 

w przypadku poluzowania lub zwolnienia 
albo zakleszczenia się elementu prze-
noszącego obciążenie.

Koniecznym wyposażeniem podnośni-
ków są ograniczniki ruchów roboczych, 
które samoczynnie wyłączają ruch od-
powiedniego mechanizmu w sytuacji, gdy 
element przenoszący obciążenie znajdzie 
się w  strefie końcowej lub krańcowej. 
W przypadku napędu hydraulicznego lub 
pneumatycznego wystarczającym zabez-
pieczeniem położeń krańcowych rucho-
mych elementów podnośnika jest za-
stosowanie zaworów ograniczających 
ciś nie nie robocze. 

Zabezpieczenie przed samoczynnym 
opadnięciem podnośnika wraz z uniesio-
nym pojazdem realizowane jest na kilka 
sposobów konstrukcyjnych:

Z lewej: zapadka bez-
pieczeństwa współ
pracująca z grzebieniem 
zębatym wózka unoszą-
cego pojazd, z prawej: 
mechanizm blokujący 
ustawienie pozycji robo-
czej ramion podnośnika 

	w  podnośnikach elektromechanicz-
nych śrubowych poprzez dobór para-
metrów gwintu nakrętki powodują-
cych jej samohamowność oraz stoso-
wanie drugiej nakrętki awaryjnej,

	w  podnośnikach elektrohydraulicz-
nych poprzez stosowanie listwy 
z otworami i zapadki sterowanej naj-
częściej za pomocą siłownika elektro-
hydraulicznego.                              n

Do bezpiecznego unoszenia pojazdów przy-
stosowane są specjalne przedłużacze ramion 

Układ wy twarzający 
ciś nienie hydrauliczne 

układu napędowego po-
siada wbudowany zawór 

przelewowy zabezpie-
czający go przed prze-
ciążeniem i uniemożli-
wiający unoszenie po-
jazdu o masie większej 

niż dopuszczalna


