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Kontrola geometrii kot 1 osl (cz.l)

PREZES ZARZADU
LAUNCH POLSKA SP. Z O.0.

Przy wadliwej geometrii uktadu jezdne-
g0 przyspieszonemu zuzyciu ogumienia
i paliwa towarzyszy sktonno$¢ samocho-
du do samoczynnych zmian nadawa-
nego mu przez kierowce kierunku jazdy,
a takze do wzdtuznych i poprzecznych
poslizgéw. Wtasciwe ustawienie kot okre-
$lone jest przez konstruktora i podawane
w instrukcji serwisowej pojazdu za po-
mocg odpowiednich zalezno$ci katowych
lub liniowych, kontrolowanych okresowo
specjalistycznym sprzetem i ewentualnie
korygowanych podczas obowigzkowych
lub dodatkowych badan technicznych. Za-
leznosci te wymuszane sg badz to przez
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OD PRAWIDEOWEGO USTAWIENIA KOL WZGLE-
DEM WZDLUZNEJ I POPRZECZNE] PEASZCZYZNY
SYMETRII PODWOZIA POJAZDU ZALEZY OPTY-
MALNA PRZYCZEPNOSC OPON DO NAWIERZCHNI
ORAZ MAKSYMALNA TRWALOSC ICH BIEZNIKOW

konstrukcje odpowiednich podzespotéw
podwozi, badz tez z wykorzystaniem do-
datkowych mechanizméw regulacyjnych.

Parametry geometryczne

Ogolne pojecie geometrii kot i osi pojaz-
déw samochodowych dotyczy zjawisk
zachodzacych podczas pracy zawieszen
i uktadéw kierowniczych. Istotne znacze-
nie przy konstruowaniu wspdtczesnych
samochodéw ma tzw. elastokinematyka,
czyli ogdt zachowan zwigzanych ze zmia-
ng ustawienia két, wywotywanych sitami
i momentami oddziatujgcymi pomiedzy
opong a nawierzchnig.
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Do parametréw wynikajacych bezpo-
Srednio z zafozen poprzedzajacych kon-
struowanie pojazdu drogowego naleza:
> rozstaw osi, czyli odlegtos¢ mierzona od
$rodka osi przedniej do Srodka osi tylnej;
> réwnolegfos¢ osi kontrolowana przez po-
miar odlegtosci pomiedzy ich kohcami;

> rozstaw kot bedacy odlegtoscig po-
miedzy geometrycznymi Srodkami kot
danej osi.

W celu zapewnienia pojazdowi odpo-
wiednich wtasciwosci ruchowych (w tym
zdolno$ci  samoczynnego utrzymywania
prostoliniowego kierunku jazdy oraz pra-
widtowego toczenia sie wszystkich kot
po fukach pokonywanych zakretow) jego
przednim i tylnym kofom (z wyjatkiem
napedzanych kot tylnych, osadzonych na
sztywnym moscie napedowym) nadaje sie
ustawienie nieréwnolegte do wzdtuznej
ptaszczyzny symetrii podwozia.
Nieréwnolegfo$¢, przy ktérej skrajny
przedni i skrajny tylny punkt obwodu kota
znajdujg sie w réznych odlegtosciach od
wspomnianej ptaszczyzny symetrii, nazy-
wa sie zbieznoscig potéwkowa. Zbiezno-
$ci potéwkowe dla obu kot tej samej osi

(mierzone w milimetrach lub stopniach

katowych) powinny by¢ identyczne, a ich

sume stanowi zbiezno$¢ catkowita. Moze
ona (podobnie jak zbieznosci potéwkowe)
przybiera¢ warto$¢:

» dodatnig (gdy przednia cze$¢ obwodu
kota znajduje sie blizej $rodka podwo-
Zia niz tylna);

> zerowg (gdy réwne sg odlegfosci przed-
nigj i tylnej czesci obwodu od ptaszczy-
zny symetrii podwozia);

> ujemng, nazywang tez rozbieznoscig
(gdy tylna cze$¢ obwodu kota znajduje
sie blizej $rodka podwozia niz przed-
nia).

Zbieznos$¢ jest parametrem podawanym
zwykle w formie zakresu wartosci tolero-
wanych (od... do...), badZz w formie jednej
wartosci wzorcowej z dopuszczalnymi od-
chytkami. Podlega on okresowej kontroli
i ewentualnej regulaciji.
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Do parametrow regulowanych (cho¢
nie we wszystkich rozwigzaniach kon-
strukcyjnych) nalezg réwniez:

» kat pochylenia kofa, przybierajgcy war-
to$¢ dodatnig, gdy gérna cze$¢ obwodu
obreczy znajduje sie dalej od wzdfuznej
ptaszczyzny symetrii niz dolna (mozli-
wa tez warto$¢ ujemna lub zerowa);

» kat wyprzedzenia osi obrotu zwrotnicy
(zawsze dodatni), ktéry tworzy ta o$
z linig pionowg przechodzacg przez
Srodek styku kota z nawierzchnig.

Pozostate parametry geometryczne nie sg
regulowane, lecz ustalone konstrukcyjnie,
a nalezg do nich:

» kat pochylenia osi zwrotnicy, mierzony
wzgledem pionu w pfaszczyznie po-
przecznej w stosunku do linii wzdfuz-
nej symetrii podwozia;

» promien zataczania, czyli odlegto$¢ po-
miedzy punktem przeciecia sie osi zwrot-
nicy z ptaszczyzng jezdni a Srodkiem
powierzchni styku kota z nawierzchnig;
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ZWIS PRZEDNI, PRZESWIT WZDLUZNY, ZWIS
TYLNY

> przesuniecie osi obrotu zwrotnicy
wzgledem osi obrotu kofa w ptaszczyz-
nie przechodzacej przez drugg z wy-
mienionych osi;

> réznica katéw maksymalnego skretu
kota wewnetrznego i zewnetrznego.

Praktyczne znaczenie

parametréw geometrycznych

Rozstaw osi ma oczywisty zwigzek z dtu-
goscig pojazdu, ale nie jest to bynajmniej
zalezno$¢ jednoznaczna, gdyz w poszcze-
gélnych konstrukcjach zréznicowane sg
wymiary tzw. zwiséw, czyli czesci usytu-
owanych przed przednig lub za tylng osia.
Dopiero wiec proporcja pomiedzy dfugo-

0$ pojazdu

ZBIEZNOSCI POLOWKOWE KOt PRZEDNICH
(DODATNIE) I TYLNYCH (ZEROWE)

LAUNCH POLSKA Sp. z 0.0.
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