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Stanowiska diagnostyczne
do pomiaru geometrii kot

CZTEROKAMEROWE URZADZENIE MUNSTER FIRMY WERTHER

MAREK JANKOWSKI

Najnowsze tego rodzaju konstrukcje od-
znaczajg sie réwniez réznymi pozytecznymi
funkcjami dodatkowymi, w tym procedurg
niwelacji btedéw wykonania podnosnika
lub stanowiska pomiarowego. Dzieki temu
uzytkownik ma zapewnione catkowite bez-
pieczenstwo w zakresie dokfadnosci i nie-
zawodno$ci dokonywanych pomiaréw.
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Technologia 3D wyeliminowata sze-
reg niedogodno$ci urzadzeh poprzed-
nich generacji. Korzystng jej cechg jest
brak elektroniki mocowanej do kof. Nie
pojawia sie w niej réwniez problem za-
sfaniania wigzki podczerwieni przez
stosowane w pojazdach spoilery. Nie
wystepujg kfopoty z roztadowanym aku-

URZADZENIA DO POMIARU GEOMETRII KOt WYKORZYSTUJA DYNAMICZ-
NY ROZWOJ TECHNIKI WIZYJNE] ORAZ OPROGRAMOWANIA, ZGODNIE

Z KTORYM SA NIEUSTANNIE UDOSKONALANE. POJAWIAJA SIE TEZ NOWE
MOZLIWOSCI ICH INSTALAC]JI I ZASTOSOWAN

mulatorem, a przeprowadzane pomiary
sg bardzo szybkie.

Zasada dziatania urzgdzen 3D oparta
jest na przetwarzania obrazu uzyska-
nego z kamer wideo. Obiektywy kamer
zwrécone sg w kierunku tarcz z marke-
rami, zamocowanych do két samocho-
du. Ich usytuowanie przestrzenne jest
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przeliczane na katy ustawienia kot i osi
pojazdu.

Zalety nowoczesnej optyki

Firma Werther obecnie stosuje w swych
urzadzeniach pomiarowych szybkie ka-
mery 5MPx z obiektywami o ogniskowej
9-12-16 mm. Oprogramowanie we-
wnetrzne kamer samoczynnie lokalizuje
obszary, w ktérych znajduja sie tarcze
refleksyjne. Kat obserwacji kamer do nie-
dawna okreslat minimalng ich odlegto$¢
od tarczy mocowanej do przedniego kota
w granicach 2,2-2,5 m. Teraz analo-
giczne ograniczenie odlegfosci zawiera
sie w granicach 1,5-4,0 m. Systemy
czterokamerowe pozwalajg na pomia-
ry pojazdéw o rozstawie kolejnych osi
wynoszacym od 1,8 do 18 metréw, co
powiekszyto zakres badanych kategorii
pojazdéw. Obejmuje on obecnie samo-
chody osobowe i dostawcze, ciggniki sio-
dtowe, samochody ciezarowe, naczepy
i autobusy. Wersje urzadzen do badania
samochoddéw ciezarowych i zastosowan
uniwersalnych sg oznaczane jako Truck
oraz Hybrid.

Systemy dwu- i czterokamerowe
Wiekszo$¢ stanowisk diagnostycznych
moze by¢ obstugiwana dwiema ka-
merami. Jesli stanowisko wyposazone
jest w podnosnik, badania na réznych
wysokosciach umozliwia ruchoma belka
kamer, przestawiana w pionie za pomocg
wciaggarki elektryczne;.

Wymagania dotyczace stanowisk przy
zastosowaniu systemow Werther sg na-
stepujace:

b promienie stoneczne ani zadne od-
btyski Swietlne nie powinny padac na
tarcze z markerami,

b odlegtos¢ kamery od przedniej osi
samochodu powinna wynosi¢ od 1,5
do4,0m,

b dla podnos$nika czterokolumowego
przeswit miedzy kolumnami musi by¢
wiekszy niz 2,75 m.

Za minimalne dfugo$ci pomostéw pod-

nosnika przyjmuje sie:

» 4,3 m — dla matych i $rednich samo-
choddéw osobowych,

» 4,8 m - dla samochodéw osobowych
i $rednich dostawczych,

> 5,3 m — dla wiekszosci samochoddéw

osobowych i dostawczych,
» 5,5 m - dla wszystkich samochodéw

osobowych i dostawczych.
Systemy czterokamerowe zapewniaja cia-
gtg widoczno$¢ tarcz refleksyjnych w ca-
tym zakresie zmian wysokosci podno$nika,
czyli od pozycji pomiarowej do pozycji re-
gulacji i odwrotnie, bez koniecznosci prze-
mieszczania kamer.

Kazda kamera obstuguje jedno koto,
a jest umieszczona wysoko i nierucho-
mo. Dzieki temu tarcze refleksyjne moga
by¢ mniejsze i jednakowe, co zmniejsza
ucigzliwo$¢ korzystania z waskich pod-
nosnikéw czterokolumnowych. Kamery
dajg sie przy tym montowac¢ do réznych
elementéw konstrukcyjnych, takich jak
na przyktad $ciany pomieszczenia. Jesli

,KAT WIDZENIA" TYPOWYCH SYSTEMOW
DWUKAMEROWYCH
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WERSJA LIFT Z ZAZNACZONYMI GEOWNYMI WYMIARAMI

wiec przed stanowiskiem diagnostycz-
nym znajduje sie cigg komunikacyjny
lub drzwi, czterokamerowy system jest
w uzytkowaniu najlepszy.

Wymagania dotyczace stanowisk cztero-
kamerowych sg podobne, jak w przy-
padku systemow dwukamerowych, czyli
odlegtos¢ kamery od przedniej osi samo-
chodu wynosi¢ powinna 1,8+3,5 m, przy
czym zalecana jest 2,5 m.

W kazdym z przedstawionych tu sys-
teméw warunkiem uzyskiwania popraw-
nych wynikéw pomiaréw jest dobry stan
techniczny sprzetu oraz odpowiednio przy-
gotowane stanowisko pomiarowe. Odchyt-
ki jego poziomu nie powinny przekraczac:
> pomiedzy lewa i prawg obrotnicg — 1 mm,
» pomiedzy lewa i prawg ptyta rozprezng —

1 mm,

» pomiedzy obrotnicg i ptytg rozprezng —

2 mm,

» powierzchnie toréw najazdowych mu-
szg by¢ ptaskie i gtadkie.

WERSJA WALL NA STANOWISKU Z KANALEM
PRZEGLADOWYM

Rodzaje stanowisk diagnostycznych

Firma Werther opracowata szereg wa-
riantowych rozwigzan, pozwalajgcych
na utworzenie stanowiska pomiarowe- -
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