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Zawdr o charakterystyce rosnacej.
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Automatyczne
skrzynie biegow

Zawdr przetaczajacy

Zawor o charakterystyce malejacej.

UCZESTNICY SZKOLEN ZAPOZNAJA
SIE Z ZASADAMI DZIALANIA SKRZYN
AUTOMATYCZNYCH FIRMY ZF, PRZE-
KELADNI HYDROKINETYCZNYCH
ORAZ Z DIAGNOZOWANIEM I SER-
WISOWANIEM TYCH URZADZEN

ZF konstruuje i produkuje automatyczne
skrzynie biegéw od 1970 roku. Poczat-
kowo byty to konstrukcje 3-biegowe, od
1982 r. — 4-biegowe, od 1990 r. — 5-bie-
gowe, a ostatnio — 6-biegowe (2001 r.)
i kolejne wersje 8-biegowych (2009,
201312014 ).

Najpopularniejszy wcigz model 6-bie-
gowy (rys. I i 2) wystepuje w trzech
wersjach roznigcych sie wielkoscig prze-
noszonego momentu obrotowego (400,
600 i 750 Nm).

Budowa i dziatanie

Konstrukcje klasycznych skrzyn auto-
matycznych wykorzystujg do ptynnej
zmiany przetozen mechaniczne przektad-
nie planetarne — dawniej w ich wersji
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RYS. 3. IDENTYFIKACJA TYPU SKRZYNI AUTOMATYCZNE] ZF
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RYS. 4. U GORY: PROSTY SZEREG PLANE-
TARNY; U DOtU: SZEREG PLANETARNY
RAVIGNEAU

1. kofo stoneczne
2. satelita
3. jarzmo satelitéw
4. pierscien zewnetrzny
najprostszej, obecnie przewaznie w ukfa-
dzie Ravigneaux (rys. 4). W obu wersjach
zmiana biegu polega na odpowiednim
blokowaniu elementéw przektadni pla-
netarnej za pomocag sprzegiet lub na
unieruchamianiu ich wzgledem obudowy
hamulcami tasSmowymi.
Pojedynczy zestaw planetarny umozli-
wia pie¢ rodzajow przenoszenia napedu:
bieg jafowy, gdy napedzane jest tylko
srodkowe koto przektadni, a pozostate
jej elementy zachowujg pefng swobo-
de ruchu;
bieg niski, gdy zewnetrzny pierscien
planetarny jest unieruchomiony wzgle-
dem obudowy, a jarzmo satelitow ob-
raca sie wolniej niz napedzane przez
silnik centralne koto wewnetrzne;
bieg $redni, gdy od silnika napedza-
ny jest pierscien zewnetrzny, a koto
wewnetrzne zostaje unieruchomione
wzgledem obudowy, co powoduje, ze
jarzmo satelitow przekazujgce naped
na kota obraca sie wolniej niz wat kor-
bowy;
bieg bezposredni, gdy koto centralne,
jarzmo satelitow i pierscien zewnetrz-
ny sg wzajemnie zablokowane;
bieg wsteczny, gdy silnik napedza koto
centralne, a jarzmo satelitdw zbloko-
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RYS. 6. MATRYCA PRZELACZEN

wane jest z obudowg, powodujgc

odwrécenie kierunku obrotéw pier-

$cienia zewnetrznego, sprzegnietego

z kotami.
Przektadnia typu Ravigneaux sktada sie
z dwoch pojedynczych zestawoéw plane-
tarnych majacych wspdlny pierscien
0 uzebieniu wewnetrznym i wspdlne jarz-
mo satelitéw, ktére wspoétpracowaé moga
z duzym lub matym kotem centralnym
uzebionym zewnetrznie.

Wszystkie skrzynie tego rodzaju majg
te zmiane przetozen realizowang hydrau-
licznie, a doptyw oleju do poszczegbinych

sitownikéw hamulcéw i sprzegiet wtacza-
ny jest za pomocg elektronicznie sterowa-
nych elektrozaworéw (rys. 5 6).
Elektrozawory wspodtczesnych skrzyh
automatycznych zintegrowane sg w kom-
paktowym module mechatronicznym,
ztozonym z czesci elektronicznej i hydrau-
licznej (rys. 7). W przypadku demontazu
mechatroniki szczegdlnie uwaznego trak-
towania wymaga jego zewnetrzne ztacze
elektryczne, ktére powinno by¢ catkowi-
cie hermetyczne, aby wspoéfpraca modu-
fu z centralnym sterownikiem pojazdu

przebiegata bez zakiocen (rys. 8 i 9). >
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1 - napiecie, O — brak napiecia




